CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI
FEATURES OF SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES
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4B0.5M | 0,5 | 0,37 3,5 3,48 53 0,93 20 2805 3495 | 6,4
4B0.75M| 0,75 | 0,55 47 3,49 57 0,93 25 2815 369,5 | 7,2
4B1M 1 1075 58 3,22 62 0,97 35 2835 | 2000 17 laxis 3945 | 84
) X1,
4B15M | 1,5 | 1,1 | 1~230 8,1 3,10 67 0,96 40 2840 4245 | 10,2
4B2M 2 |15 10,7 3,29 67 0,93 55 2835 464,5 | 11,6
4B3M 3 |22 14,7 3,01 72 0,95 75 2815 | 3000 5195 | 15
4B5M 5 | 37 245 3,88 69 0,95 90 2845 | 5000 | 2,7 | 4x2 | 737,7 | 24,1
3~230 23 3,95 0,57 2845
4B0.5 | 05 | 037 72 3495 | 6,4
3~400 1,6 3,69 0,58 2830
3~230 2.7 5,00 75 0,67 2835
4B0.75 | 0,75 | 0,55 3695 | 7,2
3~400 2,1 3,76 76 0,64 2855
3~230 3,3 4,69 77 2839
4B1 110,75 ™ Y 287 0,73 - 2000 3945 | 84
3~400 ’ ’ 69 820 17 |4x15
3~230 49 5,10 0,78 2840
4B1.5 |15 | 1.1 73 409,5 | 93
3~400 3,2 4,72 0,72 2835
3~230 6,1 451 7 0,82 2835
4B2 2 |15 4245 | 10,2
3~400 4.4 413 72 0,74 2840
3~230 9,1 4,34 73 0,83 2825
4B3 3 | 22 4882 | 116
3~400 59 4,59 70 0,77 2830
3000
3~230 | 124 6,08 74 0,81 2840
4B4 4 3 5432 | 15
3~400 8,2 5,72 71 0,79 2805
3~230 | 14,7 5,85 78 0,78 2840
4B5.5 | 55 | 4 647,7 | 20
3~400 8.9 5,56 77 0,77 2850 27
3~230 | 228 3,99 78 0,78 2845 | 5000 4x2 24,6
4B7.5 | 75 | 55 737,7
3~400 | 11,8 5,42 75 0,79 2835 241
4B10 10 | 7.5 | 3~400 16,7 5,27 79 0,76 2845 837,7 | 29
382 I
L
la = Corrente di avviamento In = Corrente nominale )
Starting current Nominal current
Intensité au demarrage Intensité nominale @94






